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Equation pour les mesures GPS : introduction

Félix Perosanz, CNES-GRGS
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GPS sur CHAMP, GRACE, GOCE :

• Pour CHAMP, c’est le systeme principal de contrainte de la
dynamique de l’orbite.

• Les mesures SST low-low et SGG dominent respectivement pour 
GRACE et GOCE.

• Néanmoins, pour des raisons de complémentarite des observables et de 
stabilisation de l’inversion (aux bas degrés du modèle), les équations 
d’observation provenant de GPS restent utiles.

• Remarques : 
- GPS, GLONASS et GALILEO sont équivalents (existence de 
récepteurs hybrides). 
- le GPS évolue (satellites blockII-f à 3 frequences, SA supprimée…)
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Problèmatique liée à la nature des mesures GPS 

• Mesures “relatives” biaisées par :
- le décalage d’horloge satellite GPS et récepteur, et les ambiguités de 
phase.

• Nécessité de figer certains paramètres (coordonnées de “stations
fiduciaires”, horloge de référence, ambiguités à des valeurs entières…)

• Nécessité de connaitre le décalage d’horloge et les coordonnées des 
satellite GPS :
- calculées à partir de éphémérides radio-diffusés (“broadcast”)

• - lus dans les fichiers d’orbite RINEX produits par l’IGS

• - estimés dans l’ajustement global des paramètres
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